MONTAJ VE KULLANMA TALIMATI

lae
ELEKTRONIK

LAE Elektronik driiniini segtiginiz igin tesekkiir ederiz. Cihazi monte etmeden énce azami verimi ve emniyeti
saglamak lzere bu kullanim kilavuzunu dikkatle okuyunuz.
1. MONTAJ
1.1. (77 x 35 x 77 mm) boyutlarindaki LTW12, Pano’ ya 71x29 mm boyutundaki bir agikliktan yerlestirilir ve ilgili
kelepgelere hafifce bastirilarak oturtulur. Cihaz gergevesi ile pano arasina, lastik conta yerlestirilir ve sizdirmayi
Onlemek Uzere iyice yapistigi kontrol edilir.
1.2. Cihaz -10°C ile +50°C arasindaki oda sicakliinda ve %15 ile %80 (dahil) gbreceli nem’ de calisir. Voltaj,
elektrik baglantisi ve ayari, muhafazanin Gstlinde belirtildidi gibidir. Elektromanyetik etkilerden korunmak igin
sensor ve sinyal kablolarini elektrik kablolarindan uzakta tutunuz.
1.3. T1 Sensor’ U cihazin igine depolanan riinin sicakligini dogru sekilde gosterebilecegi bir yere yerlestirilir ve
termostat kontrol sisteminde aktif duruma gecerek, hava sicakligini élger. Sensér korumasi var ise , metal
kismindan topraklanmalidir. Cihaz 0Ozel trafosu ile birlikte kullaniimalidir.
UYARI: Rélelerin agir yiki minavebe ile sik sik degdistirmesi halinde kontaklarin émrii yéniinden imalatgi ile
goriigtilmesi tavsiye edilir.

Uriinlerin ¢ok adir kosullarda ¢alistirimasi zorunlu oldugunda veya driinler hatiri sayilir dederde ise
herhangi bir ariza halinde devreye giren veya alarm veren ikinci bir cihazin kullanilmasi tavsiye olunur.
2. KONTROL PARAMETRELERI
Cihaz genel bir parametre ayari ile gelmektedir, o yiuzden calistirmadan 6nce parametreleri kontrol edip
dederleri ayarlamak gerekmektedir. Parametre ayarlarina girmek icin ® + & + @ fonksiyon tuglarina sirayla
basili tutup 3 saniye beklemek gerekmektedir. Parametre listesi Tablo 1’ deki gibi ¢ikacaktir.

Kontrol cihazi veya regullatdr, kontrol edilen sisteme, ayarlama yoluyla gériinim parametrelerini uygun sekilde
programlayarak adapte edilir. Ayarlama ® + & + @ butonlarina birbiri ardina basip 3 saniye basili tutarak girilir.
Mevcut parametreler asagida gosterilen Tablo 1°deki sekilde gérintilenir.

Bir parametreden sonraki parametreye gegmek igin @ butonuna, geri dénmek igin de ® butonuna basiniz.
Parametre ile iligkili dederi goriintilemek icin @ butonuna basiniz ve degistirmek icin @ butonuna ve ayni anda
@ veya ™ butonuna basiniz. Parametre ayarlarindan gikmak igin tusuna basiniz, yada 30 saniye hicbir tugsa
dokunmadan otomatik olarak ciksin. Cikis 1 ile ilgili 1SP set noktasi cihazin normal iglevi sirasinda da (+®
veya [@+@ tuslarina basarak gériintiilenebilir ve ayarlanabilir. tus kilidi agildiginda(LOC=No), 2. ¢ikigla ilgili set noktasi
ve diferansiyel 2SP/2DF degerleri +@ veya L2 |+ @ tuslari yardimiyla gériintiilenebilir ve ayarlanabilir. Her iki durumdaki
set degerleri SPL ve SPH degerleri arasinda olmak durumundadir.

SCL | C0.1/C01/F01 Okuma élgegi 2DF | -150...150 [°] 2'nin 1'e gbre sicaklik diferansiyel ayari
SPL | -199..SPH[’]  Minimum sicaklik ayarlama noktasi 20M | FRE/BND Cikis rélelerinin ¢alisma modu
SPH | SPL...999[°]  Maksimum sicaklik ayarlama noktasi 2Y HY/PID/ALR Kontrol tipi Réle 2
1SP | SPL...SPH [°] Etken sicaklik ayarlama noktasi Réle1 2HY | -199...199[°] Termostat diferansiyeli Réle 2
1Y HY/PID Kontrol tipi Rdle 1 2PB | -199...199 [°] Oransal bant Réle 2
1HY | -199...199[°] Termostat diferansiyeli Role 1 2IT | 0...999 [s] Integral aktivasyon zamani Réle 2
1PB -199...199 [°] Oransal bant Réle 1 2DT | 0...999 [s] Tirevsel aktivasyon zamani Réle 2
1T 0...999[s] Integral aktivasyon zamani Rdle 1 2AR | 0...100% Pb2'ye gbre integral aktivasyon sifilama
1IDT | 0...999s] Tlrevsel aktivasyon zamani Réle 1 2CT | 0...255s] Devir zamani Réle 2
1AR | 0...100%  Pb1’e gore integral aktivasyon sififama 2PF | ON/OFF Sensdr arizasinda Réle 2 durumu
1CT 0...255[s] Devir zamani Réle 1 LOC | YES/NO tusunun kitlenmesi
1PF | ON/OFF Sensor arizasinda Réle 1 durumu SIM | 0...100 Sicaklik gbsterimi yavaslatma
2CM | ABS/REL Kontrol modu Réle 2 0S1 | -150...150[°] Sensor kalibrasyon
2SP | SPL...SPH [°] Etken sicaklik ayarlama noktasi Réle 2 ADR | 0...255 Cevresel adres
Tablo 1

3. GORUNTULEME

Cihaz acilinca, ekranda yaklasik ¢ saniye slreyle sadece E (ototest) ve kontrol6riin igletme statiisiine bagl
olarak gdsterim isaretleri géruntulenir.

Tablo 2 cgesitli durumlara ait isaretleri gostermektedir. T1 sensoru tarafindan oélglilen sicaklik, en tipik sekilde
goruntilenmek Uzere mikroislemciden gegirilir. Bir baska deyimle, SCL parametresi, SCL=C0.1 olursa 0.1/1°C
¢6zundrlik (-19.9...99.9 °C ), SCL=C01 veya F01 olursa °C yada °F olarak 1° sabit ¢ézinUlrlik segmekte
kullanilir. Olgllen sicaklik, OS1 parametresine 0'dan farkli bir sayl atanarak sabit bir ofset ile dizeltilebilir.
Ayrica, sicakhk goérintilenmeden 6nce, termal kitlenin SIM degeri ile direkt orantili olarak benzetimine imkan
veren bir algoritma ile isleme tabi tutulur. Sonug goériintilenen degerin dalgalanmasinda azalmadir.
Kompresorin durumu ve yardimel ¢ikiglari, gériintide buna ait noktalarla gésterilir.

- Oto-test (3 saniye) E1 Ayarlama esnasi:zaman asimi 1 hata

5.4 Sensor T1 sicakligi E2 Ayarlama esnasi: zaman asimi 2 hata

or Deger Ustl veya T1 arizasi E3 Ayarlama esnasi: Deger Ustl hata
Tun/5.4 Cihaz “oto-ayarlama” yapiyor

TABLO 2



UYARI: SCL. goériintiileme élgeginin degistirilmesi (izerine, kesin (SPL, SPH, SP) ve diferansiyel (HYS, ATL,
ATH, OS1) sicakliklari ile ilgili parametrelerin yeniden diizenlenmesi gerekir.

4. KANAL 1 iSLEMLERI

4.1. Kontrol Tipi. 1. kanal Acik/Kapali veya PID konumu: 1Y=HY yapilirsa Acik/Kapali kontrol, 1Y=PID
yapilirsa PID kontrol olur.

4.2. Acik/Kapali kontrol. Agik/Kapali konumundayken ¢ikig, ayar noktasi (1SP) ile diferansiyel degerine (1HY)
bagl olarak acik veya kapali durumdadir. Diferansiyel degeri, ayar noktasina gére ¢ikisin acilip kapanmasini
belirler. Diferansiyeli arttirmak rélenin agip kapama sikligini azaltir, diferansiyeli azaltaraktan da daha hassas bir
kontrol elde edilebilir. 1. kanal igin 1sitma modunda ¢alismasi istenirse diferansiyele (1HY) negatif ( - ) bir deger
verilmesi gerekir (bkn. SEKIL 1); pozitif ( + ) bir deger verilirse sogutma modunda kontrol saglanir (bkn. SEKIL
2). Eger 1HY=0 yapilirsa, role ¢ikisi tamamen kesilir. Rélenin konum degisikliginden sonra, réle yeni durumunda
minimum 1CT saniye kadar, sicaklik degerinden bagimsiz olarak durur.

Sekil 1 Sekil 2

4.3. PID Kontrol. PID konumunda ¢ikis, 1CT parametresine girilen donis zamani kesrinde, kapal olur. Bu
doénls zamani kontrol edilecek sistemin dinamikligini karakterize eder ve kontrolin hassasiyetligini belirler:
sistemin tepki hizini arttirip doénlis zamanlarini kisaltmak daha fazla sicaklik kararigi saglar ve yuk
degisikliklerinde daha az hassasiyetlik saglar. 1PB’ ye eksi (-) bir isaret vermek, kanal 1’ in 1sitma konumunda
calismasini saglar (bkn. Figlr 3) ve arti (+) bir deder vermek ise sogutma konumunda c¢alismasini saglar.
1PB=0 degeri verilirse ¢ikis iptal edilir.

4.3.1. Oransal Kontrol. Sicaklik, oransal
bantta (1PB) iken, kanal 1’in devreye girme
zamanini degistirerek kontrol edilir. Sicaklik
ayar noktasina yaklastikga,devreye girme
zamani azalir. Kulguk bir oransal bant
sistemin sicaklik degdisimlerine tepkisinin
cabuklugunu arttinr, fakat daha az kararli
hale getirir. Saf bir oransal kontrol, sicaklii
oransal bant c¢ercevesinde kararli yapar,
fakat ayar noktasindan sapmay!
engellemez.

4.3.2. Oransal-integral Kontrol. Kontrol
sistemi icine bir integral hareket eklenerek Sekil 4
kararli-durum hatasi yok edilir. Integral
hareket zamani, 1IT, hatanin yok olma hizini
belirler, fakat yuksek bir hiz (1T
dusuk)yiksek salinim ve tepkide kararsizliga
sebep olabilir. integral kismi normal olarak
oransal bant gercevesinde hareket eder, fakat
hareketin bu alani integral hareket reset ayari
1AR dusdrilerek ylzdece azaltilabilir. Yiksek
salinim tepkisi boylece dusirilir. integral
kontrol, sicaklk, integral kismi hareket
alaninin digina ¢iktiginda yok edilir. 1IT=0 ile
integral kontrol iptal edilir.

4.3.3. Oransal-Integral-Tiirevsel Kontrol.
Bir Pl kontrolér ile kontrol edilen bir
sistemde, ylUksek salinim tepkisi, kontréle
bir tirevsel hareket eklenerek azaltilabilir.
Zamanla sicaklik degisimi daha hizh
oldukea, tlrevsel hareket daha blylk olur.
Yiksek bir tlirevsel harekete sahip bir
kontrolor (1DT ylksek), kuguk sicaklik
degisimlerine karsi asiri  duyarhdir ve
sistemi kararsiz yapabilir. 1DT=0 ile
turevsel kontrol iptal edilir.

Sekil 3

Sekil 5




4.4. Kétii islevlik. Sensériin kétii islevi durumunda, @ uyarisi ekranda belirir ve ¢ikis 1PF parametresine gore
kontrol edilir.

UYARI : 1HY diferansiyel degerini veya 1PB oransal bandi programlarken, rélenin agilip kapanma sayisini
dikkate almaniz gerekir ve eder gerekirse déniis zamanini agip kapama frekansini kisitlayacak sekilde
ayarlayin.

5. KANAL 2 iSLEMLERI

5.1. Kanal 2 Ayar Noktasi. 2. kanal istenirse bagimsiz bir degere ayarlanabilir (2CM=ABS) veya kanal 1’e
bagimh bir degere ayarlanabilir (2CM=REL). Eder 2CM=ABS secilirse 2. kanalin ayar noktasi 2SP
parametresiyle belirlenir, e§er 2CM=REL secilirse 2. kanalin ayar noktasi 2DF parametresiyle belirlenir.

Ornek 1: 2CM=ABS, 2SP=-12,5: 2.¢ikisin ayar noktasi=2SP=-12,5

Ornek 2: 2CM=REL, 1SP=-10,0, 2DF=3,5: 2.¢ikisin ayar noktasi=1SP+2DF=-6,5

5.2. Galisma Modu. 2. kanal, 1. kanal ile iliskide bagimsiz olabilir (20M=FRE), veya 1.kanal ile bagimli olabilir
(20M=BND). Bu durumda, 2. kanal, 2SP ve 2DF parametrelerine verilen degerlerden, segilen ¢alisma moduna
gOre birinden birini asagidaki 6rneklerde gosterildigi gibi kullanacaktir:

Ornek 1: Kanal 1 1sitma konumunda (1HY<0 veya 1PB<0), kanal 2 sogutma konumunda (2HY>0 veya 2PB>0);
cikislari birbirleriyle iliskilendirirsek (20M=BND) ve ayar 2 noktasi mutlak konuma (2CM=ABS) ayarlanip, 2SP’yi
1SP ile SPH arasinda ayarlayarak, degisken dogal bolgeli bir kontrol elde edilmis olunur. 1SP’ nin degerini
degistirmek dogal bdélgenin genisligini degistirir. Or.: 1Y=HY, 1SP=20°C, 1HY=-02°C; 2Y=HY, 2SP=24°C,
2HY=03°C: kanal 1 +20°C’de Kapali, 18°C’de Aclik; kanal 2 24°C’de Kapali, 27°C’de Acgik; 2SP’ ye atanabilecek
en kucuk deger 20°C (1SP)’ dir. Cikiglarin ikisininde kapal oldugu dogal bdlge 20°C ve 24°C’ ler arasidir (bu
sicakliklarda dahildir).

Ornek 2: Kanal 1 1sitma konumunda (1HY<0 veya 1PB<0), kanal 2 sogutma konumunda (2HY>0 veya 2PB>0);
cikiglar bir birleriyle iligkilendirirsek (20M=BND) ve 2. ayar noktasi, 1. ayar noktasiyla bagimli konumda
(2CM=REL) ayarlanip, 2DF’ ye arti (+) bir deger verilerek sabit dogal bolgeli bir kontrol elde edilmis olur. 1SP’
yi degistirmek bile dogal bdlgenin genigligini degistirmez ve 2DF’ ye esit kalir. Or.:1Y=HY, 1SP=20°C, 1HY=-
02°C, 2Y=HY, 2DF=4°C, 2HY=03°C: kanal 1 +20°C’ de Kapali, 18°C’ de Acik; kanal 2 24°C’ de Kapal
(=1SP+2DF), 27°C’ de Agik olur. Cikislarin ikisininde kapali oldugu dogal bdlge 20°C ve 24°C’ ler arasidir (bu
sicakliklarda dahildir) ve bu sicaklik araligi 4°C’ ye yani 2DF’ nin deerine esittir.

Ornek 3: kanal 1 ve kanal 2 isitma konumunda (1HY<0 veya 1PB<0 ve 2HY<0 veya 2PB<0); cikislar bir
birleriyle iligkili (20M=BND) ve 2. ayar noktasi mutlak konuma (2CM=ABS) ayarlanip, 2SP’yi 1SP ile SPH
arasinda ayarlayarak, iki kademeli bir kontrol elde edilebilir. 1SP’ yi degistirmek, iki kademe arasindaki
degisikligi saglar. Or.: 1Y=HY, 1SP=150°C, 1HY=-10°C, 2Y=HY, 2SP=100°C, 2HY=-5°C: 1. kanal 150°C’ de
Kapall, 140°C’ de Agik; 2. kanal 100°C’ de kapali, 95°C’ de Aclk olur; 2SP’ ye atiyabilecedimiz maksimum
deger 1SP’ ye esit olabilir o da 150°C dir.

Ornek 4: kanal 1 ve kanal 2 isitma konumunda (1HY<0 veya 1PB<0 ve 2HY<0 veya 2PB<0); cikislar bir
birleriyle iligkili (20M=BND) ve 2. ayar noktasi, 1. ayar noktasiyla bagimli konumda (2CM=REL) ayarlanip, 2DF’
ye eksi (-) bir deger verilerek, iki kademeli bir kontrol elde edilebilir. 1SP’ nin degerini degistirmek bile iki
kademe arasindaki mesafeyi degistirmeyecektir ve 2DF’ ye esit kalir. Or.: 1Y=HY, 1SP=150°C, 1HY=-10°C,
2Y=HY, 2DF=-50°C, 2HY=-5°C: 1. kanal +150°C’ de Kapali, 140°C’ de Agik; 2. kanal 100°C’de (=1SP+2DF)
kapali, 95°C’ de Agik olur.

5.3. Kontrol Tipi. 2. kanal Agik/Kapali modunda, PID kontrol modunda veya alarm g¢ikisi olarak calistinlabilir.
2Y=HY olursa Agik/Kapali kontrol, 2Y=PID olursa PID kontrol modunda ve 2Y=ALR olursa alarm ¢ikigi olarak
kullanilir.

5.4. Acik/Kapali Kontrol. Acik/Kapali kontrol modunda ¢ikis; girilen sicaklida, diferansiyel degere/ayar noktasi
(2SP/2DF) ve diferansiyel degeri (2HY)'ye bagli olarak Acik veya Kapali olur. Diferansiyel, ayarlanan sicaklik
degeriyle, rolenin tekrar devreye girmesi istenen sicaklik degeri arasindaki farktir. Diferansiyel degerini arttirmak
rélenin acilip kapanmasini azaltir, bunun yaninda diferansiyel degerini azaltmak daha iyi bir kontrol saglar. 2.
kanalin isitma modunda galismasi igin 2HY parametresine eksi (-) isaretli bir deger (bkn. Figir 1) girilir; sogutma
modunda g¢alismasi icin 2HY parametresine arti (+) bir deger (bkn. Figlr 2) girilir. 2HY=0 segcilirse c¢ikis
tamamen kapatilir. Rélenin konum degisikliginden sonra, réle yeni durumunda minimum 2CT saniye kadar,
sicaklik degerinden bagimsiz olarak durur.

5.5. PID Kontrol. PID modunda ¢ikis, 2CT parametresine girilen dénls zamani kesrine gére, Agik olur. Bu
dénus zamani kontrol edilecek sistemin dinamikligini karakterize eder ve kontrolin hassasiyetligini belirler:
sistemin tepki hizini arttinp doénls zamanlarini kisaltmak daha fazla sicaklik sabitligi saglar ve yuk
degisikliklerinde daha az hassasiyetlik saglar. 2PB’ ye eksi (-) bir isaret vermek, kanal 2’ nin 1sitma konumunda
¢alismasini saglar ve arti (+) bir deder vermek ise sogutma konumunda c¢alismasini saglar. 2PB=0 dederi
verilirse ¢ikis iptal edilir.

5.5.1. karakteristik olarak oransal (P), oransal-integral (Pl), oransal-integral-tiirevsel (PID) kontrol ayarlar igin
43.1., 4.3.2,, 4.3.3. nolu aciklamalarda belirtildigi gibi, parametre degerlerini 2.kanal icin de girmeniz
gerekmektedir.

5.6. Kanal 2 Alarm Durumunda. 2HY parametresine, eksi (-) deder verilerek 2. kanal yiksek sicaklik, arti (+)
deger verilerek 2. kanal dislk sicakhk alarmi olarak kullanilabilir. Diferansiyel degeri, ayarlanan sicaklik degeri
ile alarmin tekrar devreye girmesi icin, aradaki sicaklik farkini belirler. Alarm esigini sabitlemek igin 5.1.’e
bakiniz.




Figur 6 Figar 7

5.7. Kotii islevlik. Sensoriin koétii islevi durumunda, @ uyarisi ekranda belirir ve ¢ikis 2PF parametresine gore
kontrol edilir.

UYARI : 2HY diferansiyel degerini veya 2PB oransal bandi programlarken, rélenin agilip kapanma sayisini
dikkate almaniz gerekir ve eger gerekirse dbéniis zamanini agip kapama frekansini kisitlayacak sekilde
ayarlayin.

6. OTO-AYARLAMA

6.1 Baslamadan Once. Oto-ayarlama islemine baslamadan énce, ¢ikisin PID kontrole ayarlandigindan, isitma
veya sogutma uygulamasina gore oransal bandin isaretinin dogru secildiginden ve ayar noktasinin istenilen
degere sabitlendiginden emin olunmalidir. Oto-ayar iglemi iki bélimden olusur. ilk bdlimde, dénlis zamanini
sabitleyerek uygulamanin karakteristigni belirlemesi gerekir. ikinci bélimde ise, kontrol cihazi sistemin
tepkilerini, belirli zorlamalarda, kontrol parametrelerine adapte etmek icin algilar.

6.2. Uygulamayi Baslatmak. Oto-ayarlamayi baglatmak icin ® + @ tuglarina 3 saniye basili tutmak
gerekmektedir.Eger 1. kanal PID moduna ayarlanmigsa (1Y=PID), 1CT yazici ekranda yanip sénmeye baslar,
aksi taktirde 2CT yanip sénmeye baslar. ® ve @ tuslarini kullanarak otomatik ayarlanmasini istediginiz kanalin
donlis zamanini seginiz. @ tusuna basarak kanalin onayini veriniz ve o anki parametre degeri hemen gozikr.
@ + @ veya @ tuglarini kullanarak, kontrol edilecek iglemin dinamigini karakterize etmek igin, dénlis zamanini
ayarlariz. ilk asamada otomatik ayarlamadan gikmak igin tusuna basili tutmaniz gerekir. Bilgi elde etme
asamasi @ + @ tuglarina basarak veya 30 saniye hig bir tusa basiimadi§i taktirde otomatik olarak baglar.

6.3. Tepki Degerlerinin Elde Edilmesi. TUm bilgi edinme agsamasi esnasinda butun tuslar iptal olur ve @
yazisiyla o anki sicaklik donisimlU olarak ekranda goézukur. Eger bu asamada gig¢ kesintisi olursa, bir sonraki
cihaz calismasinda, cihaz kendi kontrolinli yaptiktan sonra, otomatik ayarlamaya devam eder. Otomatik
ayarlama islemi bittikten sonra, kontrol cihazi kendi i¢ parametrelerini dizenler ve kontrole baslar.

6.4. Anzalar. Eger otomatik ayarlama islemi basarisiz olursa, arizayi belirten uyari yazisi yanip sdnmeye
baslar.

- Bl Zaman asimi ariza 1 : Kontrol cihazi sistem sicakhdini oransal banda getirmeyi basaramadi. Gegici olarak
ayar noktasini 1sitma modunda yukseltin ve sogutma modunda duslrun, islemi tekrar baslatin.

- @ Zaman agimi ariza 2 : Otomatik ayarlama, maksimum ayar zamaninda (1000 doénls zamani) iglemi
bitirememigtir. Otomatik ayarlamayi tekrar baslatin ve daha yiksek bir déntis zamani ayarlayin.

- Sicaklik arahidi diginda : Arizanin sensoér arizasindan kaynaklanmadigindan emin olduktan sonra, gegici
olarak sicaklik ayarini 1sitma modunda dustrin ve sogutma modunda tersini yaparak islemi tekrar baslatin.
Ariza uyarisini silmek ve normal moda donmek igin tusuna basiniz.

6.5. Kontrolii lyilestirmek. Eger sonug tatminkar olmadiysa, asagidaki prosediirii izleyiniz:

- yuksek salinimlari azaltmak igin, integral davranis sifirlamasini 1Ar (2Ar) azaltmak gerekir;

- sistemin tepki hizini arttirmak igin, oransal bandin 1Pb (2Pb) degerini azaltmak gerekir; uyari: bu islemi
yapmak sistemi daha az kararl yapacaktir;

- sabit sicakliktaki salinimlari azaltmak igin, integral davranig zamanini 11t (2It) arttirmak gerekir; bu durumda
sistem kararlihgi artacak, fakat tepki hizi azalacaktir;

- sicaklik degisimlerine tepki hizini arttirmak igin, tirevsel davranis zamanini 1Dt (2Dt) arttirmak gerekir; uyari:
yiksek bir deger secilmesi sistemi kiguk degisikliklere karsi gcok hassas yapar, bu da kararsizliga sebep olur.

UYARI: Otomatik ayarlama durumunda sicaklik yaklasik ayar noktasi yakinlarinda dolasacaktir; bu yizden
kesin sicakliklarda kontrol edilecek (iriinlerin ¢ikartilmasi tavsiye edilir.

7. KALIBRASYON

Eger tekrar kalibrasyon yapmak gerekirse, drnegin sensor degisimi sebebiyle, su sira izlenmelidir: glvenilir bir
termometre veya bir kalibrasyon cihazi elde edilmelidir; OS1 ofset degeri ve SIM degerinin 00 olarak
ayarlandigindan emin olunmalidir; tekrar kalibre edilecek sicaklik gosterimini seginiz. Cihazi kapatip tekrar
aciniz. Cihazin agildigi andaki kendi i¢ testi esnasmda + M tuglarina basiniz. Tekrar kalibrasyon iglemi
devreye girdikten sonra, ® veya @ tuslarini kullanarak degistirmek istediginiz degeri seginiz: 0AD parametresi
0 kalibrasyonuna izin verir, bu kalibrasyon ile tim oélglimlerde diizeltme yapilmis olur. SAD parametresiyle de
yiiksek sicakliklarda 0 noktasina gére oransal olarak kalibrasyon yapilabilir. istenilen parametre segcildikten
sonra @ tusuna basarak degerini gorebilirsiniz ve (8 + @ veya @ tuslarini kullanarak degeri, referans aldiginiz
termometredeki okudugunuz degere ayarlayiniz (sicakhgin sabit oldugundan emin olun). tusuna basarak
kalibrasyondan ¢ikabilirsiniz.

8. SERi BAGLANTI

LTW12 seri baglanti ile bir PC’ye veya bir programlayiciya baglanti imkani sunar. ilk asamada her baglanan
Unite icin ADR parametresine farkh bir deger girilmesi gerekmektedir (ulasim adresi); otomatik programlama
esnasinda ADR kesinlikle 1 olmalidir.




GARANTI

LAE elektronic Srl, Grtinlerini, hatali malzeme veya isgilikten dogan kusurlara karsi kutusu lzerinde gosterilen
imalat tarihinden itibaren bir (1) yil slireyle garanti eder. Sirket, sadece kendi teknisyenlerini tatmin edecek
sekilde hatali oldugu kanitlanan Urinleri onarir veya degistirir.

Sirket istisnai durumlarda kullanma, hatali kullanma veya degistirerek bozulmasina yol agmadan ileri gelen
zararlar i¢in garanti verme yukimlaliginde degildir.

Uriiniin, karsi tarafin izninin alinmasindan sonra iadesi veya aliciya yapilacak iade igin tagima masraflar alici
tarafindan karsilanir.



